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Zatacznik nr 2 do Zapytania nr 6/2026 — Specyfikacja techniczna urzadzen

SPECYFIKACJA TECHNICZNA URZADZEN DIAGNOSTYCZNYCH DO OBStUGI | KONTROLI POJAZDOW

1. System do szybkiego pomiaru geometrii ustawienia kot i osi pojazdéw — 1 szt.

. System wyposazony w 8 kamer i 32 czujniki laserowe w 2 kolumnach zapewniajgce doktadny pomiar
katow pochylenia kota przéd/tyt oraz zbieznosci catkowitych przéd/tyt pojazdu podczas przejazdu
przez stanowisko predkoscig do 13 kM/h bez koniecznosci jego zatrzymywania.

Czas pojedynczego pomiaru od 3 do 5 sekund aktywowany tylko wtedy, gdy wykryje sie pojazd na
stanowisku.

Il. Dane techniczne kolumn pomiarowych:
1. zasilanie elektryczne jednofazowe: 115/230V, 15A, 50/60 Hz,
2. wysokos¢ catkowita 1041 mm (+/- 5 mm)
3. gtebokos¢ 203 mm (+/- 5 mm)
4. szeroko$¢ 940 mm (+/-5 mm)

Ill. Dane techniczne szafki sterujgcej oraz komputera sterujacego:

zasilanie elektryczne jednofazowe: 115/230 V, 15A, 50/60 Hz,
wysokos¢ catkowita 1765 mm (+/- 5 mm)

gtebokos¢ 343 mm (+/- 5 mm)

szerokos$¢ 610 mm (+/- 5 mm)

monitor LCD min. 24”

klawiatura, mysz, modut WIFI

jednostka o minimalnych parametrach: procesor Intel® Core™ i3 lub réwnowazny, min. pamieé
4 GB DDR3 SDRAM, naped SSD min. 120 GB, naped DVD-RW/CD-RW,
8. system operacyjny Windows 10 64 bit lub rownowazny

9. oprogramowanie i baza danych, bezptatna 2-letnia aktualizacja,

10. obstuga w jezyku polskim.
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2. Tester bieznika - element pomiarowy (zagtebiony w posadzke) — 1 szt.

I. Urzadzenie wykonujace rzeczywisty pomiar stanu bieznika opon z obliczeniem wzrostu dtugosci drogi
hamowania na mokrej nawierzchni.

Il. Urzadzenie musi posiadaé/spetniaé nastepujace funkcje:

1. wykrywanie zuzycia opony poprzez laserowy pomiar gtebokosci bieznika kazdej opony od krawedzi
do krawedzi na dtugosci co najmniej 4 cali,

wykrywanie rowkéw bieznika i prezentacje pomiaréw na monitorze jednostki sterujace;j,
przesytanie wynikéw do jednostki sterujgcej i przechowywanie wynikow w chmurze,

mozliwos$¢ graficznego przedstawienia wynikow,

funkcja samooczyszczenia sprezonym powietrzem,

by¢ zintegrowane z pozycjg nr 1 System do szybkiego pomiaru geometrii ustawienia kot i osi
pojazdow.
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lll. Dane techniczne:

wykonanie ze stali nierdzewnej

zasilanie elektryczne jednofazowe: 115/230V, 15 A, 50/60 Hz,
zasilanie pneumatyczne od 6,2 do 10,3 bar,

szerokos$¢ 2360 mm (+/- 5 mm)

dtugosé 1295 mm (+/- 5 mm)
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3. Kamery BDC (opcja dokumentowania uszkodzen nadwozia) — 1 kpl.

I. Kamery o wysokie]j rozdzielczosci wykonujace zdjecie tablicy rejestracyjnej (przedniej lub tylnej),
stuzace do identyfikacji pojazdéw oraz dokumentowania uszkodzen nadwozia w formie min. 40
zdjec pojazdu.

Il. Urzadzenie musi posiadaé/spetniaé nastepujace funkcje:
1. 4 kamery wysokiej rozdzielczosci wykonujace zdjecie tablicy rejestracyjnej (przdd lub tyt) oraz
zdjecia uszkodzen pojazdu w trakcie przejazdu,
2. wyswietlanie daty ustugi,
3. by¢ zintegrowane z pozycjg nr 1 System do szybkiego pomiaru geometrii ustawienia kot i osi
pojazdow.

4. Wywazarka diagnostyczna do két samochodow osobowych i dostawczych wraz z wyposazeniem
dodatkowym — 2 szt.

I. Wywazarki diagnostyczne do két samochoddéw osobowych i dostawczych z testem drogowym.

Il. Urzadzenia muszg posiada¢ nastepujace wyposazenie:
1. pozycjonowanie laserowe ciezarkéw nabijanych,
2. tarcza centrujaca 4, 5, 6 otworéw do montazu felg aluminiowych
3. zestaw centrujgcy do koét blizniaczych MB Sprinter, VW Crafter, lveco Daily po 2022r
4. dedykowany dzwignik kota

lll. Specyfikacja:
1. diagnostyczna rolka do zadawania obcigzenia,
wat wywazarki — gwintowany,
10 podwdjnych tulei centrujacych wraz szafka na ich przechowywanie,
laserowy pomiar parametrow obreczy,
system sprawdzajgcy poprawnos¢ centrowania kota na wrzecionie wywazarki,
ekran dotykowy z grafika 3D,
filmy instruktazowe,
system zmniejszajgcy zuzycie ciezarkow,
system samokalibracji,
. automatyczne okreslanie rodzaju uzytych ciezarkéw,
. automatyczne wyznaczenie miejsca montazu ciezarkow klejonych, poprzez wskazanie go
punktem laserowym z mozliwoscig zmiany jego potozenia,
12. automatyczne ukrywanie klejonych ciezarkéw za szprychami obreczy,
13. tworzenie tréjwymiarowego modelu obreczy,
14. automatyczny system pompowania kota, z uchwytem zwalnianym automatycznie po
napompowaniu kota,
15. automatyczne podnoszenie pokrywy kota po zakoriczeniu procesu pomiarowego.
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IV. Dane techniczne:

1. zasilanie elektryczne: 230V, 50Hz, 20A,
zasilanie pneumatyczne od 7-12 bar,
wysoko$é 2261mm (+/- 5 mm)
gteboko$¢ 1498 mm (+/- 5 mm)
szeroko$¢ 1626 mm (+/- 5 mm)
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5. System do pomiaru i regulacji geometrii ustawienia kot i osi pojazdow 3d wraz z wyposazeniem
dodatkowym — 1 szt.

I. System do pomiaru i regulacji geometrii ustawienia két i osi pojazdéw 3D

Il. Urzadzenie musi posiada¢ nastepujgce wyposazenie:
1. zestaw tarcz do pomiaru przeswitu — dla pojazdéw z grupy VW, BMW
2. inklinometr MB wraz ze zdalnym sterowaniem, umozliwiajgcy przesytanie danych
bezprzewodowo do urzadzenia
3. przyrzad do kalibracji kata skretu (SAS) - wersja przewodowa.

Ill. Specyfikacja:

1. komputer realizujgcy pomiar tréjwymiarowaq optyczna technika z wykorzystaniem 4 cyfrowych
kamer video z matrycg o rozdzielczosci min. 5 mpx,

2. certyfikat Transportowego Dozoru Technicznego potwierdzajgcy mozliwos¢ uzycia urzadzenia na
Stacji Kontroli Pojazddw,

3. gtowice pomiarowe bazujgce na feldze pojazdu, mocowane na oponie pojazdu z zakresem
montazu do 37" cate koto,

4. urzadzenie mobilne wraz z regulowang manualnie wysokoscig kamer pomiarowych,

5. pomiar katéw geometrycznych pojazdu poprzez przetoczenie pojazdu ruchem tylko do przodu

6. procedura regulacji zbieznosci osi przedniej bez blokady kierownicy bazujgca na prawidtowym
ustawieniu kota kierownicy,

7. procedura pomiaru pojazdéw marki BMW wykorzystujaca pomiar przeswitu realizowany bez
docigzenia pojazdu,

8. procedura pomiaru w pojazdach z grupy MB realizowana przy pomocy opcjonalnego
inklinometra do pomiaru katow komunikujgcego sie z jednostka centralng bezprzewodowo.
wyniki pomiaréw pojawiajg sie automatycznie na monitorze urzadzenia,

9. program roboczy zawierajgcy procedury pomiarowe, umozliwiajgcy okreslenie kagtéw
geometryczny kot oraz przeprowadzenie rozbudowanej diagnostyki catego pojazdu,

10. oprogramowanie do obstugi pomiaréw w jezyku polskim,

11. procedura porzadkujgca czynnosci w trakcie regulacji katéw, optymalizujgca proces z
uwzglednieniem wszelkich wymogdw technologicznych,

12. baza danych zawierajgca informacje istotne do wykonania poprawnej diagnostyki.

IV. Dane techniczne jednostki sterujgcej oraz komputera sterujacego:
zasilanie elektryczne: 230 V, 50Hz, 20A,

wysoko$¢ 2997 mm (+/- 5 mm)

gtebokos¢ 635 mm (+/- 5 mm)

szerokos$¢ 2667 mm (+/- 5 mm)

monitor LCD min. 24"

klawiatura, mysz, drukarka laserowa, modut WIFI

procesor Intel® Pentium i3 lub réwnowazny lub lepszy , pamie¢ RAM DDR min. 4 GB, dysk
twardy min. 120 GB, naped DVD-RW/CD-RW, 2 porty USB

8. system operacyjny Windows 10 64bit lub réwnowazny

9. oprogramowanie i baza danych, bezptatna 2-letnia aktualizacja
10. zgodnosc ze standardami wymiany danych iShop i ASANET

11. obstuga w jezyku polskim
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6. Wywazarka do két ciezarowych z testem drogowym wraz z wyposazeniem dodatkowym — 1 szt.

I. Specyfikacja:
1. rolka diagnostyczna do zadawania obcigzenia,
laserowy pomiar parametrow obreczy,
wat gwintowany,
system sprawdzajgcy poprawnosc centrowania kota na wrzecionie wywazarki,
ekran dotykowy z grafikg 3D,
filmy instruktazowe,
system zmniejszajgcy zuzycie ciezarkow,
system samokalibracji,
automatyczne okreslanie rodzaju uzytych ciezarkéw,
. automatyczne wyznaczenie miejsca montazu ciezarkéw klejonych poprzez wskazanie go
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punktem laserowym z mozliwoscig zmiany jego potozenia,
11. automatyczne ukrywanie klejonych ciezarkéw za szprychami obreczy,
12. tworzenie tréjwymiarowego modelu obreczy,
13. pozycjonowanie laserowe ciezarkéw nabijanych,
14. zintegrowany dzwignik kofa,
15. zestaw do centrowania két samochoddw ciezarowych o srednicy 40 mm 19,5" / 22,5",
16. zestaw centrujacy kot samochodéw o $rednicy 40 mm 17,5”.

Il. Dane techniczne:

1. zasilanie elektryczne: 230V, 50Hz, 20A,
zasilanie pneumatyczne od 7 do 12 bar,
wysokos$¢ 2223mm (+/- 5 mm),
gtebokos¢ 1867 mm (+/- 5 mm),
szeroko$¢ 1803 mm  (+/- 5 mm).
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